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各位校長同工： 

「CocoRobo 投射機械人對抗賽」 

 隨著香港 STEM 教育的普及，各校老師都悉心指導學生，啟發科技潛能。為鼓

勵學生學習動力學及工程知識，提倡學界創新思維文化，本會與 CocoRobo 舉辦

「CocoRobo 投射機械人對抗賽」。現誠邀各學校參與比賽。比賽活動詳情如下： 

 

比賽名稱：「CocoRobo 投射機械人對抗賽」 

比賽日期：  2019 年 11 月 16 日(星期六) 下午 2:30 至下午 6:00 

對象 ：  本會會員學校中一至中三級學生 (本學年)，比賽以隊制模式進 

   行，四位同學一隊。 

名額 ：  十六隊   

(每所中學最多派出兩隊參賽隊伍，如報名情況踴躍，為著鼓勵更多學

校參與比賽，大會將安排首隊報名隊伍進行抽籤) 

費用    ：  全免 

比賽方法：  請參閱比賽賽規 

參賽報名網址：https://forms.gle/U2wzpKj56uTJm2Wr7   

截止比賽報名日期：2019 年 6 月 21 日(星期五) 

 

凡成功報名的學校隊伍，可獲贈由 CocoRobo 送出的比賽套件乙套，並提供相

關專業培訓課程。課程內容包括：機械臂車編程及製作 和 投射車編程及製作。 

 

是次比賽將舉行比賽簡介會，資料如下： 

日期：  2019 年 6 月 20 日(星期四) 下午 4:00 

地點： 香港道教聯合會圓玄學院第一中學演講廳 

簡介會報名網址：https://forms.gle/aQ1r27kjjYATym3W8 

 

如欲參加比賽簡介會，煩請校長或老師於6月14日或以前，上網報名。如有

任何查詢，請撥電2427 1641與本會執委香港道教聯合會圓玄學院第一中學簡偉

鴻校長聯絡，多謝合作。 

    敬祝 

鈞安 

                                           香港中文中學聯會主席 
 

 
 

                                                                             謹啟 

                                                              (梁冠芬) 

二零一九年五月二十五日 
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CocoRobo 投射機械人對抗賽 
簡介 

隨著 STEM 教育的普及，機械人已經不只存在於電影和動畫世界中，為鼓勵學生善用身邊

物料及學習到的動力及工程知識，製作一個可以解決實際問題的機械人，並提高加深學生對

STEM 的興趣，CocoRobo 將聯合香港中文中學聯會舉辦【投射機械人對抗賽】的機械人專

題競賽。本次比賽由中國移動（香港）獨家贊助。 

比賽目的 

 利用機械人知識應用發揮創意和解難 

 提升學生對 STEM 的興趣 

比賽地圖 

 
場地尺寸：150cm(W)*100cm(H) 
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比賽流程 

每場比賽由 2 支隊伍進行，比賽時間為 10 分鐘，每支隊伍個派出 2 台機械車進行比賽，

2 台機械車分別爲：取球車和發球車，取球車由 1 或 2 名隊員控制（小車的移動，或者任

意取球的機械結構，亦可夾球）; 發球車由 2 名隊員控制（小車的移動，和小車發射平臺

的運轉和球的發射）。 

比賽開始，各隊伍的 2 台小車由地圖兩側進入發射區域（Shooting Area），開始從公共球池

中（Ball Pool）中抓取球。兩隊選手可在發射區域（Shooting Area）和公共球池（Ball Pool）

中自由爭搶球，但不得越過禁區和衝撞比賽區域周圍的邊欄。拿到球以後，小車在發射區域

內開始進行投射，將球投射至各自隊伍所屬顏色的得分池（ 1, 2, 3, 4 分）中，如果球沒有

投進得分池中，則不計分，並由裁判負責將未投入的球放回 Ball Pool 區域。 

各隊小車在限定時間內，需要投入盡可能多的球至得分牆（Score Wall）中不同的得分網

（Basket）以計分，比賽結束後，根據各隊得分池中球的數量，來計算各隊的總得分；如果

投射連續射中 4 個得分池，則每一次連環投射獎勵分數 12 分。例如，A 隊比賽結果是 1 分

球池有 2 個球，2 分球池有 2 個球，3 分球池有 1 個球，4 分球池有 2 個球，那 A 隊總分數

為 1+2+3+4+12(獎勵分)+1+2+4=23。 

比賽規則 

1. 公共球池（Ball Pool）中球的總數爲 50 個，均爲白色，當球掉入射球區域（Shooting Area），

將有裁判負責將球撿回公共球池（Ball Pool）； 

2. 每個得分池使用漁網來接投進的球，公共球池與發射區域間設有減速丘（Road Bump），

用於防止公共球池中的球掉出； 

3. 得分牆（Score Wall）中，總共設置 8 個圓形得分池，每隊各擁有 4 個得分池，按難

易度劃分爲 1 個「4 分得分池」，1 個「3 分得分池」，1 個「2 分得分池」和 1 個「1

分得分池」；「4 分得分池」區域的直徑小於「3 分得分池」；「3 分得分池」區域的直徑

小於「2 分得分池」；「2 分得分池」區域的直徑小於「1 分得分池」； 

4. 參賽小車的車身結構材料必須使用 3D 列印； 

5. 參賽小車的設計有尺寸限制； 

6. 參賽小車可以在發射區域（Shooting Area）和各自的公共球池內隨意移動，但不得踏入

禁區（Restricted Area）進行投射。 

比賽規則 

比賽分初賽、半決賽 和 決賽； 

初賽： 16 隊以抽籤分配比賽小組，共 4 小組，每小組 4 組隊伍，每個小組內採取單

循環淘汰賽，每隊伍逐一與其他三隊對抗，按投射球得分決出每小組的第一名

和第二名晉級，總共 8 隻隊伍晉級半決賽； 

半決賽： 8 強逐一對抗，按投射球得分決出前四名—4 強； 

決賽： 4 強中得分第一名和第二名決出冠亞軍，得分第三和第四名對抗決出季軍。 
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參賽資格 

 中中聯會本學年中一至中三 

比賽日程 

 

比賽簡介會: 2019 年 6 月 20 日 

測試賽:  2019 年 9 月 28 日 

正式比賽: 2019 年 11 月 16 日 

 

獎項設置 

 冠軍 

 亞軍 

 季軍 

 優異獎（進入半決賽八強除冠亞季軍以外的 6 對） 

 投射車最佳編程 

 機械臂最佳編程 

 投射車最佳創意 

 機械臂最佳創意 

獎品 

 

冠軍：1 套 CocoRobo Maker Kit（價值港幣 1450）+1 張中國移動 NBIoT Sim 卡+1 個冠軍獎杯 

亞軍：1 套 CocoRobo Maker Kit（價值港幣 1450）+1 張中國移動 NBIoT Sim 卡+1 個亞軍獎杯 

季軍：1 套 CocoRobo Maker Kit（價值港幣 1450）+1 張中國移動 NBIoT Sim 卡+1 個季軍獎杯 

優異獎/最佳編程/最佳創意：10 張中國移動 NBIoT Sim 卡+優異獎/最佳編程/最佳創意證書 

*中國移動 NBIoT Sim 卡首年費用免費，啟用後立即生效，第二年開始由學校自行決定是否
續費使用 
 
培訓安排 

 

CocoRobo 將安排 2 輪培訓： 

 第一輪於指定地點集中培訓，以 lecture 形式教學，所有參賽學校可選擇對應的內容參

加 2 場或以上，講解比賽規則及小車編程和製作： 

 6 月 28 日 15:30-18:30 比賽規則+機械臂車編程及製作 

 7 月 5 日 15:30-18:30 比賽規則+投射車編程及製作 

 7 月 12 日 15:30-18:30 比賽規則+機械臂車編程及製作 

 7 月 26 日 15:30-18:30 比賽規則+透射車編程及製作 

 第二輪於指定地點集中培訓，以 tutorial 形式答疑和解難，參賽學校可自行決定參加與

否： 

 9 月 6 日 15:30-18:30 答疑及解難 

 9 月 20 日 15:30-18:30 答疑及解難 

 

分享平臺 

在 CocoRobo 各大課程及教學平臺，包括官方網站、Course Hub、Coco Tutor 等推廣並展示學

生作品及參賽隊伍（需徵求學校意願），展示學校獨特創意與造物熱情，提升學校 STEM 影

響力。 
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CocoRobo 投射機械人對抗賽使用小車套件 
套件名稱 

CocoRobo 香港中文中學聯盟投射機械人套件 

套件內容 

根據比賽內容分為機械臂小車負責夾球和投射小車負責投球，因此，套件內容也分為機械臂

小車和投射小車。 

 

CocoRobo 於本次比賽中提供每間學校一套投射小車及一套機械臂小車套件（僅電子模組及

物料配件部分），3D 列印相關結構件由學校自行列印或購買，CocoRobo 免費提供 3D 列印設

計原始檔案，鼓勵學校發揮創意自行修改。 

*如學校最終不參加比賽，需退回投射小車和機械臂小車套件；如不退回，則需補付投射小
車和機械小車套件費用。 
 

小車 類別 名稱 數量 備註 

投 射

小車 

電 子 模

組 

主機板模組 2 個  

馬達驅動模組 2 個  

藍牙通訊模組 2 個  

伺服馬達轉接模組 1 個  

物 料 配

件 

MG945 伺服馬達 1 個  

130 高速馬達（接杜邦線） 2 個  

TT 馬達（接杜邦線） 2 個  

TT 馬達輪胎和輪胎膠圈 2 套  

TT 馬達輪胎固定用螺絲 4 粒  

TT 馬達固定用螺絲及螺母 5 套  

移動電源（2A/5V） 2 個  

一分二 USB 線 2 條  

套件總價：HKD $600 

3D 列印

結 構 件

（ 學 校

自 行 列

印 或 購

買） 

移動電源 3D 列印支架結構件 2 個 
CocoRobo 提供結構

件設計檔，學校可自

行修改列印，或選擇

購買由 CocoRobo 設

計並印製的 3D 結構

件 

投射裝置 3D 列印構件 1 套 

行進小車 3D 列印結構件 1 套 

3D 列印結構件總價：HKD $400 
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機 械

臂 小

車 

電 子 模

組 

主機板模組 2 個  

馬達驅動模組 1 個  

藍牙通訊模組 2 個  

伺服馬達模組 1 個  

物 料 及

配件 

ES08MA II 伺服馬達 3 個  

TT 馬達（接杜邦線） 2 個  

TT 馬達輪胎和輪胎膠圈 2 套  

TT 馬達固定用螺絲 4 粒  

TT 馬達固定用螺絲及螺母 5 套  

移動電源（2A/5V） 2 個  

一分二 USB 線 2 條  

套件總價：HKD $600 

3D 列印

結 構 件

（ 學 校

自 行 列

印 或 購

買） 

移動電源 3D 列印支架結構件 2 個 
CocoRobo 提供結構

件設計檔，學校可自

行修改列印，或選擇

購買由 CocoRobo 設

計並印製的 3D 結構

件 

機械臂 3D 列印結構件 1 套 

行進小車 3D 列印結構件 1 套 

3D 列印結構件總價：HKD $400 

 

 

比賽小車參考設計圖 

  

  
 


